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STEADYS

DONG SAN PHAM PHAN TICH DANG
DI, THANG BANG VA CHUYEN DONG

e 3-trong-1:phan tich dang di, thang
bang va van déng

e MOt cdm bién IMU phu hop vdi tat c
cac hé théng cldia dong san pham

e Ghidébngbd dit liéu van ddng va
SEMG vé&i mot cam bién

e Tham k ham nhanh nhwng giau
théng tin

e Bao cdo chi tiét cho tat ca cac xét
nghiém
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MOT CAM BIEN IMU
CHO TAT CA CAC HE

Mot cam bién IMU.

THONG s

NANNANANAN
Cét 16i clia cac hé théng Steadys-Step, Steadys-Balance va Viéc thu nhan tin
Stgadys-Kinematics la cdm bién don vi do quén tinh Neurosens. hiéu khong b| anh
Méi cdm bién bao gbm m6t con quay hdi chuyén 3D va mot gia hudng béi bat ky cau
téc k& 3D, ghi lai van t&c gdéc va gia tdc theo 3 truc. trac kim loai xung
guanh nao.

Dt liéu tr cAm bién duoc truyén qua kénh khdong day dén may
tinh cd nhan, noi dit liéu duoc giai thich va trinh bay duéi dang
ré rang va dé hiéu.

Viéc phan tich dit liéu dwoc thyc hién trong thoi gian thuc.

Truyén div lieu qua wifi

Chi EMG qua 2 kénh la mét tinh nang tién tién khac caa cam bién
Neurosens. Cho dén nay, méi cam bién la mét hé théng co dé cam
tay rieng biét! DU liéu van dong va EMG dudc ghi bang mot cam
bién, dudc déong b6 hda hoan toan ngay td dau va khéng yéu cau
thém bat ky thao tac bd sung nao



HE THONG PHAN TiCH DANG PI LAM SANG

STEADYS-STEP

Phan tich dang di s&t dung hé théng ba chiéu (3D) hién dang la tiéu

chuan vang dé do ludng cac théng s6 dang di, bao gdbm théng s6
khéng gian - thoi gian, ddng hoc 3D va dién co bé mat dong
(sEMG). Théng tin nhw vay rat quan trong khi xem xét phuong
phap phuc héi chirc ndng hodc dé ra quyét dinh 1am sang.

Hé thong Steadys-Step c6 nhiéu ciu hinh khac nhau dé phu hop

vdi nhu cau va muc tiéu cda ban. Ban c6 thé cé mot hé théng dé e e 10
N . . , M Ny LA aL A ~ i gian xoay vong

s:i\ng Igc d?ngldl nh,anh t.ron\g 2 PAhUt h'oeic m?ot,he tflong Shuyen ohtit tir khi bénh nhan

sau dé phan tich dang di toan dién khi tat ca cac thong so trén dé&n va tao bdo cdo

dugc ghi lai.

PHAN TiCH DANG DI VOl STEADYS-STEP

1 Cam bién IMU Neurosens % Mdytinh

2 Tramsac 4 Camera USB (tuy chon)




Steadys-Step cho phép ghi lai t&i 25 thong sé dang di (thoi gian, khéng gian, déng hoc) va
EMG bé mat dong tlr tdi 24 co cung luc. Thuat todn hoc siu phan tich ty déng cac thdng s6
dang di va phéat hién cac bat thudong trong thai gian thuec.

Théng sd thei gian

Théng sd khong
gian

Théng s6 ddng hoc

EMG

Temporal parameters

Gait ycle, =

Step. s

Cader

Gait thythm

Gait phases

Stance phase,

Single support, %

Double suppart, %

First doubile suppart, %

wd doubl

Beginning of the secona douhle
support, %

Swing pha 2 . A=10(22)

Spatial parameters
Stride length, cm

m'h
Foot clegrance, cm

Circumduction, cm 5 A=0(«1}

Maximum fiexion phase, %

Maximum fexicn amplitude,

EMG, Gastrocnemius lateralis
L 307 I |
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R 355 I

RMS EMG amplitude, pv

Phase of RMS EMG maximum, %

LRMS EMG, pV R RMS EMG, pv

RMS EMG, v




PHAN TiCH DANG bl
TRONG 3 BU'OC

BU'OC 1. DAT CAM BIEN

Binh vi cac cdm bién IMU trén bénh nhan
bang cach st dung dai thun va dat cac dién
cuc EMG.

BU'GC 2. THU'C HIEN DANH GIA

Bénh nhan thyc hién mot vai bwdc trong
khi phdn mém ghi lai cdc théng s6 déng
di, so sanh chung vé&i cac gia tri tham
chiéu va xac dinh cac bat thuong.



-

# Ney,
rosoft
GAIT Assessy ENT Rep,
"'_“'EMEE GAIT PARAMETeRS ORT
(‘f@m:—»__ -
Gart g, ¢ S f Y Ceunt ot siany
w Alpay Duraticy

Step

BU'OC 3. NHAN BAO CAO

Sau khi hoan tat phan tich, phdn mém sé& tao
ra mot ban bdo cdo bao gdm tat ca cac thong
s6 vé dang di va dir liéu sSEMG (dién co bé
mat) dugc so sdnh vdi cac gia tri tham chiéu.



HE THONG PHAN TiCH THANG BANG

STEADYS-
BALANCE

R&i loan chirc ndng tu thé la mot van dé thuong gép & phan
I&n bénh nhan mac cac rdi loan hé than kinh trung wong va
ngoai bién, cling nhu & nhitng nguwdi mic bénh ly co xwong
khop.

Panh gid khach quan chirc nang tu thé khéng chi gitp phan

tich hiéu qua diéu trj va tién trién phuc hdi ma con cé thé la Phan tich thang

mot céng cu thiét yéu khi quyét dinh mét liéu trinh phuc hoi bang o/ e1e tw the
P Ny LN oA : E khac nhau

chtrc nang duorc thiét ké riéng chinh xac.

Hé thong **Steadys-Balance** cho phép danh gia thang bang
3D khach quan, bao gébm céc xét nghiém doéng va tinh (vi du:
nghiém phap Romberg).

Phan tich thang bang 3D

Balance pacameters ®o02s.9¢0
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1 Cam bién IMU Neurosens
2 Man hinh BFB (tuy chon)
5 Tram sac

4 Mdy tinh



QUY TRINH LAM VIEC
TOI UU HOA

BU'GC 1. DPAT CAM BIEN

Binh vi cac cam bién IMU trén
bénh nhan bang cach st dung dai
thun.

BU'OC 2. THU'C HIEN PANH
GIA

Bénh nhan tbu’c h[én nhiém vu,
trong khi phan mém tinh toan
cac thong s6 thang bang trong

] thoi gian thuyec.
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BU'G'C 3. NHAN BAO CAO

Sau khi hoan thanh dénh gia, phan
mém tao ra bdo cdo bao gom tat
ca cac théng s6 thang bang duoc
so sanh vdi cac gid tri tham chiéu.




LU'A CHON XET NGHIEM PONG/TINH

Balance parameters
Angle,®

CAC XET NGHIEM KIEM SOAT VAN DONG

Céc xét nghiém thudc nhom nay cho phép danh gia tong thé kha ning duy tri thing bang
cta bénh nhan trong cac bai tap cha dong.

CAC XET NGHIEM TINH

Cac xét nghiém thuéc nhom nay cho phép danh gia thang bang khi bénh nhan & tw thé
tinh (dtng, ngoi, v.v.).



HE THONG PHAN TiCH PONG HOC VA HOAT DONG CO BAP

STEADYS-
KINEMATICS




Phan 1&n bénh nhan mac cac bénh co xwong khép va nhitng ngudi mac rdi loan hé than kinh
trung wvong va ngoai bién thudng cé khiém khuyét van ddng va can phuc héi chirc ndng.

Chién lvoc phuc hdi chirc nang cho nhirng bénh nhan nay nén bao gdm mét ddnh gid van dong
chtrc ndng khach quan nham giup:

Thyc hién chan doan cac khiém khuyét van dong
Diéu chinh liéu trinh phuc héi chirc ndng
Theo ddi hiéu qua diéu trj hodc tién trién phuc hdi chirc ning.

Hé th6ng Steadys-Kinematics cho phép phan tich co sinh hoc cla chuyén dong tuan hoan bat
ky & khép va cot séng, ddc biét 1a ghi lai cac thong sé van dong thoi gian va déng hoc (3D) cling
nhu SEMG bé mat.

1 Cam bién IMU Neurosens
2 Tram sac

3 May tinh



QUY TRINH LAM
VIEC TOI UU HOA

BU'OC 2. THU'C HIEN
DANH GIA

Bénh nhan thyc hién cac chuyén dong
tudn hoan bat ky & khép trong khi
phan mém tinh todn cac théng sé va
ghi EMG tur cdc co lién quan trong thoi
gian thuec.
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BUOC 1. PAT CAM
BIEN

Dinh vi cdc cam bién IMU trén
bénh nhan bang cach s dung dai
thun.
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BU'OC 3. NHAN BAO CAO

Sau khi hoan thanh danh gia, phdn mém tao ra bdo céo
bao gbm t4t ca cac thdng s van dong va dit liéu EMG
duoc so sdnh vdi céc gid tri tham chiéu.




CONG DPONG NEUROSOFT

Quy khach hang than mén! Viéc mua thiét bi cla
ching t6i mang lai cho ban nhitng d3c quyén cao
nhat cda cdng déng Neurosoft doc ddo.
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Mbi thanh vién cdng dong cé thé tin cay vao su hd
tro 24/7 tir d6i ngii dich vu chuyén nghiép cta
ching toi.

Ban dugc truy cAp mién phi vao cac hoi thdo truc
tuyén va hoi thao dao tao do Neurosoft td chirc.

H3ay xem trang web cla ching t6i —
neurosoft.com. Trang web khéng chi mé ta san
pham, ma con 13 ngudn kién thirc! Tai liéu hitu
ich, bai bdo, khuyé&n nghi va phan hoi tir khap
noi trén thé gidi sé gitp ban dwa ra lwa chon
dung dan, trong khi cac nén tang giao tiép da
dang s& khéng dé lai bat ky nghi ngd nao.

Ban cé thé tim thay video gido duc cho tat ca
céc dong san pham trén kénh YouTube cla
chung toi.

Hay dang ky theo doi tin tirc trén trang web
cla chung téi va cdc 4n pham mang dé luén
cip nhat cac su kién va phat trién mdi nhat!
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www.neurosoft.com
info@neurosoft.com

Phone: +7 4932 95-99-99
5, Voronin str., lvanovo,
153032, Russia






